Configuración de la rutina de usuario
La configuración de la subrutina de usuario se creara para no realizar pasos reiterativos y dar mas posibilidades de reformas y agregados posteriores.

Vamos a barra de rutinas básicas/subrutinas de usuario/nueva subrutina, en el menú que nos aparece hay dos casilleros, en el superior debemos colocar el nombre o titulo de nuestra subrutina lo mas claro posible para no confundirnos luego si el programa tiene mucha complejidad y porque nos puede servir en algún otro programa que realicemos. En este caso será el nombre correspondiente a nuestra función que es el comienzo del giro hacia la izquierda.

El segundo casillero nos pide la descripción que es la que vemos cuando deslizamos el cursor sobre el icono en el diagrama. 
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Hacer clic en OK y aparece el icono amarillo de inicio de subrutina
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El siguiente paso es colocar una interrupción que estará desactivada mientras se sigue corriendo el programa de giro y se activara cuando la activemos.

Vamos a la barra de Rutinas básicas/Interrupciones/Activar-Desactivar, allí nos aparecerá el habilitador general de interrupciones con sus diferentes opciones.
Marcaremos el casillero del habilitador general de interrupciones, ala derecha esta la casilla de activar y desactivar elegiremos la opción desactivar posteriormente bajaremos por el menú hasta  las diferentes opciones de interrupción para elegir la que dice interrupción por temporizador TMRO.

El menú nos quedara más o menos así.

[image: image3.jpg]Activar - Desactivar Interrupciones

[ Habilitador General de Interrupciones

PR | e

¥ Interupcion por Termporizador TMRD

™ Intefrup. por deteci6n de Flanco en GP2

™ Intefrup. por cambio estado en GPO.5

™ Interup. por cambio estado en GFO

™ Intefrup. por cambio estado en GP1

™ Interup. por cambio estado en GP2

™ Interrup. por cambio estado en GP3

™ Interup. por cambio estado en GP4

™ Interup. por cambio estado en GPS

oK

Desactivado v

Desactivado





Cuando hagamos clic en OK nos quedara en la subrutina los siguientes iconos.
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En el siguiente paso colocaremos una etiqueta que le daremos por nombre giro motor izquierda y que será la referencia del programa cuando le indiquemos que tiene que volver allí.

Para ello vamos a la barra de herramientas Etiquetas/nueva etiqueta y le colocamos el nombre.
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Damos OK y se integrara a la subrutina quedando así:
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En este nuevo paso vamos a comenzar la secuencia de trabajo con los giros del motor, como ya habíamos realizado la creación de los registros que darían  el sentido de giro vamos colocar aquí el de giro motor izquierda para colocarlo con un “D01” estado alto y que comience el motor a girar.
Vamos a Rutinas básicas/asignar valor a un registro. Hacemos doble clic y aparece el siguiente menú.
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Allí colocamos el nombre del registro, en este caso giro motor izquierda, el valor elegimos decimal y aparece la casilla donde colocaremos el valor “01” y agregamos un comentario que siempre es útil y se vera cuando el cursor del Mouse pase sobre la figura o icono. Le damos clic en OK y se unirá al resto del grafico o subrutina quedando así.
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Para continuar, la acción principal será la evaluación o comparación del bit2, el micro en este caso 12f629 tiene su entrada marcada por GP2 y nosotros para mejorar la comprensión del programa hemos renombrado el bit GP2 como “pare _ marcha” .
Vamos a la barra de herramientas/Rutinas básicas/Funciones lógicas/Comparar bit y aparece el siguiente menú.
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Nos aparecen opciones como por registro esa casilla la dejamos desmarcada y elegimos en la casilla el bit a evaluar en nuestro caso el bit pare _ marcha, el signo de comparación aquí será el signo igual, “SI” y el valor será  1 o estado alto o botón pulsado.
Si al evaluar el valor diera 0, el botón de marcha pare no hubiese sido pulsado estaría en estado bajo la salida seria por “NO” hacia la interrupción que esta desactivada (y se para el motor) y de allí vuelve a evaluar constantemente hasta que cambie el estado, botón pulsado.
La interrupción (ojo que esta interrupcion no es la del TMR0 sino de que se ha necesitado abrir la puerta del aparato) solo se activara cuando el bit sea 1.
Cuando halla una interrupción (abertura de la puerta) por cualquier razón tendremos que dar que detener el motor y el conteo tambien deberia detenerse.
En tu NPL no has puesto motor_izq=0
Como no se encuentra la puerta abierta y por tanto el bit de marcha_paro es =1

Hacemos clic en OK y aparece el icono integrado de la siguiente manera.
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Al llegar a este punto, pueden haber sucedido 2 cosas que se hubiede abierto la puerta y por tanto detenido el contador o que no se hubiese abierto la puerta. Por tanto para asegurarnos lo primero que haremos será volver a habilitar el contador del TMRO y después volver a activar el motor a izquierdas.
Ahora tenemos que generar el conteo del tiempo (no se genera el conteo sino que mas bien pasamos a los procesos de comprobación para ver si se han alcanzado los valores planteados paa conseguir el tiempo necesitado) que estará funcionando en este sentido de giro y lo haremos con los registros que hemos creado para ello. Para comenzar tenemos que evaluar el registro que ira en primer lugar para que se valla desarrollando la cuenta.
Iremos a la barra de herramientas/Rutinas básicas/Funciones lógicas/Comparar registro (8 bits) haremos doble clic y aparecerá el siguiente menú.
[image: image11.jpg]Evaluar un Registro

Registro a evaluar v huewo

P |

Valor de comparacion:

@ unLiteral constante) |

Valor:

© un Registro (variable)

Comentario: |

oK





Allí marcaremos el casillero donde elegiremos el registro a evaluar, el operador de comparación que será el signo igual, en valor de comparación que será decimal pondremos el valor y nuestro comentario. Al hacer clic en OK nos quedara integrado de la siguiente manera.
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Hasta allí tenemos solo parte del tiempo de giro de nuestra sub rutina con lo cual tenemos que seguir contando y para ello continuamos con el registro cuenta 2, agregamos una función matemática que compara cuenta2
Entre bit marcha_paro=1 y reg cuenta1=D255 te falta insertar  la habilitacion del TMRO y activar el motor a izquierdas.
Nada mas entrar en esta subrutina debes de quitar lo de deshabilitar el TMRO
