///////////////////////////////////RS-232//////////////////////////////////////////

#include <12f683.h>

#fuses NOWDT // SIN WATCH DOG TIMER

#fuses INTRC_IO // OSCILADOR INTERNO SIN CLKOUT

#fuses NOCPD // NO EE PROTECTION

#fuses NOPROTECT // NO SE PUEDE LEER EL CODIGO DEL PIC

#fuses NOMCLR // PIN_A3 USADA PARA ENTRADA Y NO PARA RESET

#fuses NOPUT // SIN POWER UP TIMER

#fuses NOBROWNOUT // SIN BROWNOUT RESET

#use delay (clock=8000000) //CONFIGURACION DEL RELOJ

#use RS232(baud=9600,xmit=PIN_A1,rcv=PIN_A0, STREAM=SERIE) //CONFIGURACION RS232

#use SPI (DI=PIN_A5, DO=PIN_A3, CLK=PIN_A4, BITS=8, STREAM=EEPROM)

//#rom 0x7ff = {0x3400} // SOLUCIONA UN BUG DEL COMPILADOR

//***************VARIABLES GLOBALES****************************

//***************INTERRUPCIONES********************************

//***************FUNCIONES**************************************

void main ()

{

int dato1=0,y;

//***************CONFIGURACION INICIAL**************************

setup_oscillator(OSC_8MHZ); //CONFIGURA EL OSCILADOR A 8 MHZ

setup_adc_ports(NO_ANALOGS); //ADCs DESACTIVADOS

setup_adc(ADC_OFF); //ADCs DESACTIVADOS

setup_comparator(NC_NC_NC_NC); //COMPARADOR DESACTIVADO

setup_vref(FALSE); //SIN TENSION DE REFERENCIA

setup_timer_0(RTCC_INTERNAL | RTCC_DIV_1); //CONFIRACION TIMER0

setup_timer_1(T1_DISABLED); //TIMER1 DESACTIVADO

setup_timer_2(T2_DISABLED,0X3F,1); //TIMER2 DESACTIVADO

//setup_ccp1(CCP_PWM); //ANCHO DE PULSO

set_tris_a(0b00001101); //PIN_A0 COMO ENTRADA PARA RECIBIR.

//***************CODIGO PRINCIPAL DEL PROGRAMA********************

//while(true)

{

   //if (input(PIN_A2)==1)

   spi_xfer(EEPROM,0b00000100);

   spi_xfer(EEPROM,0b00000011);

   spi_xfer(EEPROM,0b00000000);

   spi_xfer(EEPROM,0b00000000);

   spi_xfer(EEPROM,0b01000000);

   //FPUTC(88,SERIE);

  y=0;

   //if (input(PIN_A2)==0)

//   dato1=fgetc(SERIE); // RECIBIMOS LOS DATOS HASTA QUE SEAN LOS QUE BUSCAMOS

//   FPUTC(dato1,SERIE);

// fprintf (SERIE,"%c",dato1); 

 while(y<100)

 {

   dato1=spi_xfer(EEPROM,1);

   FPUTC(dato1,SERIE);

   delay_us(156);

   y++;

  }

}//FIN DEL WHILE

}//FIN DEL VOID

