Programa principal

Fer, te envió esto para que compares sin tengo razón en el proceso lógico de la ejecución del programa.  Y veas mis dudas por si crees conveniente decirme algo.                                                                                                                                                      
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Ahora se supone que aquí salta para continuar la rutina de interrupción.

Porque se desactiva el TMR1 si se supone que tiene que empezar a contar hasta que se produzca el paso por cero?

Porque vuelves a configurar el puerto B como salida todas?

Porque pones a uno el bits RB0 si se supone que acabada la interrupcion y tomando el control del programa principal ya esta puesta a uno?

Y en el momento que la interrupción se termina ósea,  Fin de la interrupción.

Se supone que el contador TMR1 se para?

Se supone que el bits TOIF vuelve a su estado normal?

y por último en que parte exacta regresa al programa principal, es decir en que icono se supone que se prepara para realizar si se es pulsado de nuevo?
Fer. pesadito que soy no?. Esas son mis dudas y no se si entiendes porque me tiene loco jejejejjejej
Comienza el programa





Configura puertos





Activa interrupción preescalar y reloj interno





Activa el GIE el PEIE y se supone que el TMR1 de 16Bits. Empieza aquí a contar ya?





Mira si el bits RA0 es pulsado.





Rutina antirebote.





Sigue pulsado.(RA0)?





Activa salida RB0.





O es aqui donde empieza la verdadera cuenta?


Salta a la rutina de interrupción creada.


Si salta aquí donde va despues  un vez activado el bit TOIF  








