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A = XXEEXESS

Bit marcha_paro = 

1

motor_izq = 0

motor_der = 0

cuenta1 = D'0'

cuenta2 = D'0'

cuenta3 = D'0'

TMR0=Predivisor_256, 

T0CS=Reloj_Interno, 

GIE=Desactivado, 

INT_TMR0=Desactivado,

 

TMR0 = D'61'

GIE=Activado, 

INT_TMR0=Activado,

 

nop

GIE=Desactivado, 

INT_TMR0=Desactivado,

 

motor_izq = 1

motor_der = 0

 

 

SI

NO

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


Fer:


Con esto intento de alguna manera que veas como desarrollo la lógica sobre tus diseños, en el intento de poder comprender y así aplicar en un futuro mis cosas.


Comienzo:


Configuramos puertos


Bit  motor izqu en cero


Bit motor derer en cero


Registro cuenta 1 a cero


Registro cuenta 2 a cero


Registro cuenta3 a cero


Se configura TMR0 con predivisor 256 y utilizamos Reloj interno( Aqui independientemente del resto ¿empieza a contar el TMR0?


Se desactivan las interrupciones ( o empieza el conteo aquí?)


Se le da valor al TMR0 decimal 61


Pregunta? bit marcha es pulsado?


NO desactiva interrupciones y vuelve a ver si se pulsa marcha, pero porque vuelves a desactivarlas si ya lo estan?


SI, Se pone en marcha motor_izqu


se para el motor derecho( supongo que por seguridad)


las dudas jejejej


Al ser activada la interrupción en este icono  es como decir que ya empezo el TMR0 a contar? que ira automaticamente a la interrupción incrementando  la unidad el registro cuenta1 y que cuando termina de esta en el fin de interrupción , en realidad se prepara por NIPLE para dar comienzo a otro desbordamiento? incluso poniendo el bit TOIF a cero? En definitiva cuando y en que icono comienza a ser operativo el TMr0?








