Enjuague

El presóstato, en estado normal, cargara agua a carga_completa. Su estado será como un pulsador no pulsado  su contacto es NC, electrónicamente estará asegurado a 5volt con lo cual será en señal un uno.

Habilita en uno la Electroválvula ya sea la Nº 1 o 2, Aquí el valor de habilitación se lo damos nosotros, uno es habilitado, También podemos agregarle la referencia del estado del contacto NA para que solo si es cero permita habilitar la Electroválvula, esto lo haría el salida_presostato, Bit3  puertoC bit salida del presóstato.

Cuando se llena la cuba el presóstato cambia, EL contacto NC se desconecta y queda en cero, pero ahora el contacto que en reposo o estado normal era NA, normal abierto, cambia de estado, estaba en cero ahora es uno, nos indica que la cuba esta con agua, Aquí tengo una duda, se puede poner la Electroválvula en serie con el presóstato para el cambio de estado?...

Cuando cambia, cortamos la entrada de agua, salida_presostato=1
Realiza en ciclo cumple el tiempo, se habilita la bomba, se desagota, allí el presóstato vuelve a cambiar, NC vuelve a 1, NA vuelve a cero.

Centrifugado

Que condiciones tenemos para el centrifugado: la cuba esta vacía, salida_presostato=0 ,el tambor esta parado.

Primero guardamos la condición en estado_centrifugado=1, recordemos que por defecto es uno, al igual que con el presóstato, uno es porque esta fijada la condición a 5 volt, aclaro que por defecto llamo a la condición normal de funcionamiento que es, l sin ninguna selección.
Luego encendemos la bomba de desagote, esto se realiza para que mientras esta centrifugando, los excedentes de agua que son arrojados por la fuerza centrifuga sean expulsados fuera y no se vuelva a impregnar la ropa con ella, por el remolino de aire que se produce.

Paralelamente se inicia el movimiento del tambor, primero empezamos con una marcha lenta en un sentido, un tiempo, luego en otro, tiempo igual al anterior, asi la ropa se acomodara, para romper la inercia y que el movimiento de cero a máxima velocidad no sea tan brusco. Paramos la marcha lenta y comenzamos la marcha rápida, este pasaje espero sea tan rápido que no se note, siempre en el mismo sentido de giro; un tiempo, puse un temporizador fijo en el máximo posible, los tiempos reales los realizaremos por TMRO.
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Cumplido el tiempo verificamos el presóstato, si cambio de estado, esperamos un minuto y desactivamos la bomba y el giro, saliendo de la rutina.

Si es no esperamos un minuto, desactivamos la bomba, el giro y salimos, aquí podemos implementar un plan de contingencias si no se cumple algo, sacar un valor como codigo de error que luego nos servirá para el chequeo de fallas.
En el centrifugado cumplido el tiempo, verificamos si el presóstato cambio su estado, salida_presostato=0  recordemos que los cambios del presóstato los recibimos en salida_presostato Bit3puertoC bit salida del presostato

