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CODIGO EN C

¥include <hidef h: «#* for Enablelnterrupts macro *
¥include <HC6BHCI0B8JKI h>: % include peripheral declarations *-

wold mnain(woid) |
Enablelnterrupt=; % snable interrupt=s *-
<% 1nclude your code here *
COHFIG1 _COFPD = 0;
DDEE=0=FF;
ADTCLE=0=x30;

fori:;:) 1
ADSCHE=0x29; <% PTD 2-4ADC 09 Como entrada
while{ | {ADSCE & 0=80)); <% Analogica v ADCO = 1 para
FTE=ADE: ¥ Cconversion continua

_ RESET WATCHDOG(Y: <% kiclks the dog =~
1 <% loop forever *7
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CODIGO EN ASSEMBLER

; CODIGO: PARA REALIZAR CONVERSION ANALOGICA A DIGITAL
; ELABORO: FABIAN URIBE GOMEZ UTS BUCARAMANGA 24/08/06

; UTS - UDFIDC
ram EQU $0080

rom EQU $ECO00
vector EQU $FFDE
ADICLK EQU $003E

$Include 'jl3regs.inc’
org ram
org rom

inicio: rsp

clrx

clrh

bset $0,configl

mov #%11111111,ddrb

mov #%00100000,ADICLK
main clra

jsr adc_meas

sta ptb

jmp main

adc_meas mov #%00101001,ADSCR
inil brclr $7,ADSCR,inil1

Ida ADR

rts

dummy_.isr: rti
org vector

dw dummy_isr
dw dummy_isr
dw dummy_isr
dw dummy_isr
dw dummy_isr
dw dummy_isr
dw dummy_isr
dw dummy_isr
dw dummy_isr
dw dummy_isr
dw dummy_isr
dw dummy_isr
dw dummy_isr
dw dummy_isr
dw dummy_isr
dw dummy_isr
dw inicio

;deshabilita el wath dog timer
;todo el grupo B configurado como salida
; ADC Clock %2

; Salta a la subrutina para tomar medidas

;Enciende el ADC
; si el Bit 7 del ADSCR es = 0 salta a ini 1 -----> Hace referencia al Bit COCO que
; se pone en 1 cuando termina la medicion del ADC




