Esto es lo que esta en el microcode Studio de momento, pero no entiendo nada. Os lo facilito para que me echeis una mano y me podais ayudar y explicarme las funciones que podria poner para mover el coche. 

'****************************************************************

'*  Name    : UNTITLED.BAS                                      *

'*  Author  : [select VIEW...EDITOR OPTIONS]                    *

'*  Notice  : Copyright (c) 2008 [select VIEW...EDITOR OPTIONS] *

'*          : All Rights Reserved                               *

'*  Date    : 25/02/2008                                        *

'*  Version : 1.0                                               *

'*  Notes   :                                                   *

'*          :                                                   *

'****************************************************************

serin porta.0,n1200,datos

if datos="a" then 'adelante

high portb.0

low portb.1

low portb.2

low portb.3

low portb.4

endif

serin porta.0,n1200,datos

if datos="b" then 'adelante+luces

high portb.0

low portb.1

low portb.2

low portb.3

low portb.4

endif

serin porta.0,n1200,datos 

if datos="c" then 'atrás

high portb.0

low portb.1

low portb.2

low portb.3

low portb.4

endif

serin porta.0,n1200,datos

if datos="d" then 'atras+luces

high portb.0

low portb.1

low portb.2

low portb.3

low portb.4

endif

serin porta.0,n1200,datos

if datos="e" then  'izquierda

high portb.0

low portb.1

low portb.2

low portb.3

low portb.4

endif

serin porta.0,n1200,datos

if datos="f" then  'izquierda+luces

high portb.0

low portb.1

low portb.2

low portb.3

low portb.4

endif

serin porta.0,n1200,datos

if datos="g" then  'derecha

high portb.0

low portb.1

low portb.2

low portb.3

low portb.4

endif

serin porta.0,n1200,datos

if datos="h" then  'derecha+luces

high portb.0

low portb.1

low portb.2

low portb.3

low portb.4

endif

serin porta.0,n1200,datos

if datos="0" then   'apagado

high portb.0

low portb.1

low portb.2

low portb.3

low portb.4

endif

serin porta.0,n1200,datos

if datos="1" then  'solo luces

high portb.0

low portb.1

low portb.2

low portb.3

low portb.4

endif

If entrada3=0 and entrada2=0 and entrada1=0 and entrada0=1 then ' adelante

high motoradelante

low motoratras

high direccion

pauseus 1500

low direccion

pauseus 18500

else

low motoradelante

endif

If entrada3=0 and entrada2=0 and entrada1=1 and entrada0=1 then ' adelante+izquierda

high motoradelante

low motoratras

high direccion

pauseus 1000 'iquierda(150º)(posición del servo-motor)

low direccion

pauseus 19000 'izquierda(150º)(posicion del servo-motor)

else

low motoradelante

high direccion

pauseus 1500 'centro servo-motor

low direccion

pauseus 18500 'centro servo-motot

endif

